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1. Introduction

Direction
 of arrival (DOA) estimation of multiple narrowband sources is a major research issue in array signal processing [1]
. 
★正文中提到的所有缩略词在第一次出现时，必须提供英文全称，格式为“multiple input multiple output (MIMO)”。在文中再次出现时，均采用缩略语即可。

★文中出现的公式、图、表、定理、推理、定义、命题等，均要按其在正文中被引用的顺序，分别采用阿拉伯数字排序，不以章节编号。

2 Section

2.1 Subsection

From (1), we can obtain the array covariance matrix.
★文中所用量的符号，应在首次出现时加以定义；同一个量的符号，应全文统一。
★数字采用三位分节法，从小数点算起，向左或向右每3位空一格；数字与单位之间应空一格。如2 324.435 67 mm。）

2. Text
2.1 variable
2.1.1 使用黑斜体的情况

(1) 矩阵，如A=
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；

(2) 矢量（向量），如r=（x, y, r），α=（α1, α2, α3）。

2.1.2 使用黑正体的情况

复数集C、实数集R、有理数集Q、整数集Z、自然数集N，及其扩展情况，如正整数集Z+、n维实坐标向量空间Rn等。

2.1.3 使用白斜体的情况

(1) 变量的符号；

(2) 从量的符号转化的角标；

(3) 一般函数符号。

2.1.4 使用正体的情况

(1) 常量，如π、e-4；

(2) 单位，如dB、km；

(3) 从文字或常量转化的角标；

(4) 表示数学运算的符号或常用函数，如矩阵转置符T、矩阵求秩函数rank(A)、正弦函数sin、微分符号d、复数虚部i、有限增量符号Δ等。

2.2 Figure

★文图要求线条清晰，以嵌入型版式排版。幅面不超过w×h=70 mm×70 mm。若图片过大，请采用通栏排版。

★文图若必须为彩色，请说明，编辑部会安排彩色印刷。

★正文中图随文后，且图必须放在本节内，不得跨节出现。图字为6号，图中出现的各量须与正文统一。

[image: image2.emf]

(a) Diagram of case 1

[image: image3.emf]

(b) Outputs of power
Fig. 1 Figure’s name

    ★图题、图中文字、分图题除首字母和缩略语大写外，均小写。
1.3 Table

★文中所建表格须与半栏同宽，且为三线表，必须有表头并放在第一行。若表过大，请采用通栏排版。表中不能出现中文。
★正文中表随文后，且不能跨节。表身内的数据一般不带单位。若全表数据单位一致，将单位置于表格右上角，右端空一格；若每行或每列数据单位一致，则将单位归并于量的名称式符号后，即量/单位。
Table 1 Time of different algorithms     ms

	Algorithm
	V/(m/s)

	
	10
	100
	1 000

	AA/(°)
	…1)
	…
	…

	BB/Hz
	…
	…
	…

	Proposed/(%)
	…
	…
	… 


★表题、表中文字除首字母和缩略语大写外，均小写。
1.4 Equation

★公式居中排，全文顺序排号。

★公式太长需要换行的，前一行最后以运算符结束。

★公式后按照正常语句要求加标点。

Assuming sample time offset is 
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We get
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3. Conclusions

总结本文方法及取得的成绩，切勿简单重复摘要内容。
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